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Description

Lentreprise Maitre Freres, spécialiste en injection plastique de haute
technicité produit des joints d’étanchéité. Afin d’offrir un produit fini
de grande qualité a ses clients, les joints sont injectés avec un surplus
de matiere, la carotte d’injection, laquelle sera par la suite découpée
pour en tirer un produit fini exempt d’imperfection.

Actuellement, cette opération de découpe répétitive et peu
dynamisante est réalisée manuellement par leurs collaborateurs.

Ce travail de Bachelor se concentre sur le développement d’une
machine automatique permettant la récupération des joints a la
sortie de la presse a injection ainsi que la réalisation de la découpe
des joints de leur carotte d’injection.

Lobjectif final du travail est de réaliser une conception permettant
rapidement une mise en production d’'une machine physique.

Déroulement

Le projet est découpé en 2 phases distinctes :

* Phase d’analyse et de recherches de concepts
* Phase de développement

Phase de recherches de concepts:

e Etude des différentes formes de joints a traiter, des fonctionnalités
requises et la rédaction d’un cahier des charges.

e Recherche de concepts et évaluation pour les différentes fonctions

Phase de développement

e Développement complet de la machine : recherche de composants,
dimensionnements, développement 3D de la machine complete et
évaluation des colts du projet.

Résultats

Lentiereté de la machine a
été concgue afin de s’intégrer
au mieux dans l'atelier chez
Maitre Fréres.
Toutes les fonctionnalités
identifiées de la machine sont

développées:

- Systeme de découpe

- Manipulation des pieces

- Chassis et protections

- Gestion des pieces et des
déchets.

L’environnement et les
interactions avec [l'utilisateur
sont également intégrés.
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Discussion : Conclusions et perspectives

La solution développée compléte et elle est adaptée au traitement de tous les différents types de joints produits chez Maitre Fréres. De plus, le
faible encombrement ainsi que la mobilité de la machine permettent de la déplacer dans I'atelier selon les besoins de production.

La phase d’industrialisation, peut débuter et permettre ainsi la réalisation d’un prototype.
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